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Bu tez caligmasinin amaci; Ozellikle endiistriyel alanlarda, erken yangin
algilamada kullanilacak bir yangin algilama robotu tasarlamak ve imal etmektir.
Bu robot; Onceden belirlenen sanal giizergah iizerinde engel algilama
fonksiyonuyla ve yeniden programlanabilir hareket tinitesiyle devriye gezebilecek
ve yangin kaynagini tespit edebilmek icin ortam taramasi yapabilecek sekilde
tasarlanmigs ve imal edilmistir. Sistem; hareket planlama iinitesine tanimlanan
programlar ile degisken devriye giizergahlarini takip edebilme yetenegine sahiptir.

Robotun tasarim ve uygulama siiregleri su sekildedir; mekanik sistemin tasarimi
ve gelistirilmesi, elektronik sistemin tasarimi ve gelistirilmesi ve gerekli
yazilimlarin hazirlanmasidir. Mekanik sistemin tasarim ve gelistirilme siirecinde;
taslak ¢izimleri, olgiilendirmeler ve ii¢ boyutlu modelleme igin bilgisayar destekli
tasarim ve kati modelleme programlari kullanilmigtir. Robotun tasiyict govdesi,
ucuz, saglam ve kolay islenebilir malzemeler olan ahsap ve sert plastik kopiik
kullanilarak imal edilmistir. Robot siiriis sisteminde diferansiyel metot
kullanilmistir. Yar1 otomatik robot dort adet fircali dogru akim motoru ile
calismaktadir. Elektronik sistemin tasarimi ve gelistirilmesi siirecinde; hazir kart
almak yerine ihtiyaca uygun elektronik veri kazanim ve kontrol devreleri
tasarlanip tiretilmistir. Bu devrelerin sematik diyagrami ve baski devresi Proteus
elektronik tasarim programui kullanilarak hazirlanmistir. Bu devreler; motor
hareketlerini kontrol etmekte ve diziistii bilgisayar ile algilama {initeleri arasinda
bir koprii kurmakta kullanilmustir. Yazilimlarin hazirlanma siirecinde; engel
algilamada ve giizergah takibinde kullanilacak akilli yazilimlar gelistirilmistir.
Ayrica daha giivenilir yangin algilama saglamak icin; ¢oklu sensor algilama ve
degerlendirme algoritmasi gelistirilmistir.

Bu tezin sonucunda; oOzellikle endiistriyel alanlarda kullanilabilecek, ¢esitli
fonksiyonlara sahip bir yangin algilama robotu tasarlanip imal edilmistir. Yapilan
testlerle; sistemin en fazla 100 cm mesafedeki yangini, robot 0,5 m/s hizla
ilerlerken tespit edebildigi sonucuna varilmistir.
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